Pracovnt list &.19: Ulohy 18 - 19 v Robot Educator

€ Tvorba programii

- Pomoci vyukového prostredi Robot Educator, které najdes vpravo, vytvor programy
k dlohdm 18 - 19 z Common Palette.

- Programy uloZ pod Cisly 18 - 19 do své sloZky a vyzkouse;j.

- Promysli si vzdy u kazdé dlohy, co je jejim cilem a jak byl program vytvoren.

Predved’ uéiteli.

€ Popis program

- Popis$, co md robot udélat v programech:

18. Detect Touch

19. Senzor Bumper

€ Obména programt

- Vytvor program, ve kterém robot po stlaceni tlakového senzoru zapiska.
- Vytvor program, ve kterém robot pri stlaceni tlaitka vyjede vpred a v okamziku

uvolnéni tlaéitka robot zastavi.

€ Vlastni napady

- Napis, jak by se jesté dal dotykovy senzor vyuZit:




€ Jak je to s tlakovym senzorem

- Nyni preloz list na polovinu, abys hned nevidél reseni.

- Popis, co znamenaji u tlakového senzoru jednotlivé volby:

prikaz vyznam

pressed

released

bumped

prikaz vyznam
pressed Cekad do okamziku stlaceni tlacitka
released Cekad do okamziku uvolnéni tlacitka
bumped ¢ekd do okamziku uvolnéni tlacitka po
spusténi

€ Hodnoceni

- Zaskrtni, jak se ti dnes darilo:

Dnes to $lo hladce, Uplnd pohoda! i

Dalo mi to zabrat, ale nakonec se poved|o!

Jeste, Zze pomohli kamarddi, jinak bych s tim nehnul...

Vibec nevim, o Cem je Fed ®

Zdroj obrdzki: Kliparty MS Office




